
Sistema panorámico 360 ° 3D de radar para detección de
puntos ciegos

—— Modelo: BVA17 ——



Características

 Cumple la normativa UN ECE R151+R159; Cubre los puntos ciegos laterales y frontales del

vehículo grande

 Entrada y salida de 1080P alta definición (HD), imagen 1080P, buen rendimiento de tiempo real,

latencia de la pantalla solo 150ms

 Calibración automática en solo 1min. Fácil de usar.

 Ángulo visual diversificado, 3D/2D elegible, pantallas horizontales/verticales elegible. Satisfacer

diferentes necesidades

 Función de grabación: 2 x 512GB SD Cards. Con supercondensador integrado, conservando la

grabación del último secundo

 Incorpora el algoritmo IA, combinado la función LDW, FCW y la completa detección BSD en

ambos lados, puede detectar desvío, colisión frontal y alertar cuando se detectan

adelantamientos o vehículos paralelos alrededor del vehículo.

 Función 3D Súper Espejo Retrovisor. Cobertura de todas las autopistas, ayudando al cambio de

carril en carreteras

 La visión única generará imágenes rápidamente, con alta suavidad y baja latencia, ahorrando

tiempo de espera

 Compatible con 12CH sensor ultrasónico, más seguro. Visión y audio Overlay, advirtiendo a los

conductores activamente para esquivar los obstáculos

 Soporte de IPC cámara. Un canal más para conectar cámara, más aplicación elegible

 Se puede conectar la cámara IA de detección de peatones, la potencia máxima de computación

puede alcanzar 8T, que puede lograr la detección de todo el alrededor del coche, el rango de

detección puede alcanzar los 10 metros

 Temperatura de operación –20℃ ~70℃, el rendimiento siempre fiable

 Capacitada con visión noctura excelente: ＜0.1Lux visible, sin necesitar extra IR

 Seguimiento con GPS opcional

 Soporta 12 detectores

 Detecta hasta 5m, muestra distancia en tiempo real

 Distancia de deteción: 0.60m---5.00m(2ft 0in --- 16ft 6in) ; Mejor Distancia de deteción: 0.60m---

3.00m(2ft 0in --- 10ft 0in)



Especificaciones

Entrada de vídeo Max.4CH×1080P A Detección de la aceleración (25/30)FPS

Modelo de visualización 2D/3D

Resolución 1080P

cuadros por segundo 25/30

Almacenamiento Max. 2×128GB SD card

Codificación de compresión Max. 4CH×1080P H.264

flujo de código 4MB/2MB

Poder suministro 10-32V

Rango de voltaje de la salida de

activación externa
10-32V

Temperatura de trabajo -20℃ ~ 70℃

Temperatura de almacenamiento –40℃ ~ +85℃

Humedad de operación 10%-90%

Modelo BS-A09

Sistema IC

Video Sistema de TV

CVBS salida 1CH 4pin aviation connector output PAL/NSTC

Estándar de vídeo PAL: 25FPS, NTSC: 30FPS

Detector Distancia de deteción

Mejor Distancia de deteción 0.60m---3.00m(2ft 0in --- 10ft 0in)

Muestra de distancia M or FT (Optional)

Número de detectores 6 pcs or 12 pcs

Color de detectores Negro (default)

Frequencia Ultrasónica 40kHz±1.5kHz

Tamaño ⌀ 35mm，L=33mm



Alarma Salida de alarma

Desencadenante Entrada de desencadenante

Salida de desencadenante
Connecta con GND cuando desencadena, desconnecta

cuando no desencadena

Interfaz Video entrada

Video salida 1 CH

desencadenante entrada 1 CH

desencadenante salida 1 CH

Buzzer salida 1 CH

detector entrada 6 pcs or 12 pcs

Ficha elétrica Poder suministro

Temperatura y humedad de

operación
-20°C～70°C, Max. humedad: 90%

Impedancia de video entrada 75ohm

Voltaje de video salida 1Vpp CVBS salida

Resolution channels

1280 x 720 4


